Chequeando las condiciones de instalacion

Antes de ingtdar € automatizedor levadizo GBV, es muy importante verificar las condiciones de
funcionamiento del porton. Para eso, Siga atentamente las Siguientes instrucciones:

1. Muevalahojadd portony observe s la
mismaestalibrey baanceada El
movimiento debe ser suave, esto quiere

decir que € portén esta listo para ser

Al | automatizado.
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2 |1Jq;;:'_'_ ) 2. Al mover lahoja, lamismadebera parar en
L cuaquier posicion.
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En € caso de que esas condiciones no estén dadas, entonces @ portdn debera pasar por unarevison
y mejorar su condicion de funcionamiento paraasi, ser automatizado.

Hagatambién lainstaacion eéctrica de dimentacion através de un punto de energia cercadel
automatizador, conectandolo con unallave térmica de 10a

Cada portén levadizo tiene un punto de giro distinto. Serd necesario encontrar correctamente
punto de giro paraque e GBV trabge con eficiencia

Instalacion del GBV

1. Determine lamedidade 25 cm paraarrribadd ruleman del punto-de-giro delahojay fije
dli la pdancade traccion dd equipo.
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2. Presente d accionador paraldlamente a porton y, manteniendo la distancia de 25 cm entre
el accionador y la hoja, encuentre los puntos de fijacion de |os soportes para € accionador.

3. Unavez fijados los soportes, fije d equipo y dimente la placa para desplazar la tuerca
accionadora hasta llegar proximo a fina del accionador.

4. Podgcione en ese punto € fin-de-carrera de apertura. Desplace |la tuerca nuevamente para
cerrar totdmente d portdn y posicionedli € fin-de-carrera de cierre.

En € caso de que d sentido de giro dd motor esté invertido, inviertalos cables negro y blanco
del motor.

Conexion de la Central de Comando

Botén utilizado en la -~ Botonera opcional
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Leds indicadores utilizados ll J l I I1 Conmutacién de voltage

en la programacion |
‘ b \,_ Alimentacién 110/220V

Cable coaxil
n De 50 Ohms

Conexion del motor

Antena Standard Cable Azul: Cables Negro y Blanco:
(17 cm) Comun siempre definen el sentido
Conectado al centro  de giro del motor

Capacitor: Motores Corredizos son suministrados

adjunto al motor
Motores con reduccién satelital son suministrados

adjunto a la central de comando.
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Conociendo la Central de Comando

Conexion de Modulo
para Semafaro

Modulo para Madulo para

i Cerradurs Eléctrica  Luz de Garage
Jumper de Programacion

Conexion de Madulo Jumper de
para Fotocéllla Reverso
Ajuste de
Conexion de Madulo Conexian de Embrague
para LUz de Garace Mdciulo pars (fuerza del motor)

Cetradura Eléctrica

Botonera

Boton de
Programacian

Fin-de-Carrera
Reset

Leds de
Programacidn

Jumper de Copiadaor de hator Fusible Conmutacon
Yelocidad MEmoria de tenzion
Arti-aplastamiento
Jumper de Capacitor  Red Eléctrica

Fuerza 220



